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Symmetrische und asymmetrische Reprasentationsfunktionen

1. Bekanntlich stellt das Noether-Theorem einen Zusammenhang zwischen
(quantitativer) Erhaltung und Symmetrie her. Panizzas Frage: "Aber das Den-
ken, wo geht das, Verfechter des Prinzips der Erhaltung der Kraft, hin" (1895,
§ 23) hebt auf das ginzliche Fehler von qualitativen Erhaltungssitzen hin,
obwohl sie andererseits in fast allen Mythologien prasent sind (vgl. Toth
2007, Kap. 5). Ein interessanter Zusammenhang ergibt sich zwischen semioti-
scher Vermittlung in Abhangigkeit der Zeichenfunktion von Subjekt und Ob-
jekt (anstatt von Objekt- und Interpretantenbezug) und den Symmetriever-
haltnissen der Funktionsgraphen der Zeichenfunktionen (vgl. Toth 2012a, b).

2.1. Selbstsymmetrische Reprasentationsfunktionen

2.1.1. RKI(LM, O.M, M.M) = (Z*, 01, S1)
KRkl = (Z4, 01, S1)-1 = (Z1, 0%, S%)
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7ZkI(3.1,2.1, 1.1)

Rth = x(3.1,2.1,1.1) = (1.1, 1.2, 1.3)
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2.1.2. RKI(I.M, 0.M, M.0):=(Z3, 02, S1)
KRKI = (Z3, 02, S1)1 = (Z2, 03, S%)
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7Zk1(3.1,2.1,1.2)
Rth =x(3.1,2.1,1.2) = (2.1, 1.2, 1.3)

2.1.3.RKI(LM, O.M, M.I) := (Z3, 01, S?)
KRkl = (Z3, 01, S2) -1 = (Z2, 0%, $3)

/

Zkl(3.1,2.1,1.3)
Rth = x(3.1,2.1,1.3) = (3.1, 1.2, 1.3)

2.2. Paare symmetrischer Reprasentationsfunktionen

2.2.1. RKI(I.M, 0.0, M.0) := (Z2, 03, SY)
KRkl = (Z2, 03, S1) -1 = (Z2, 01, S3)



7Zk1(3.1,2.2,1.2)
Rth =x(3.1,2.2,1.2) = (2.1, 2.2, 1.3)

2.2.2.RKI(LM, 0.0, M.I) := (Z2, 02, S2)
KRkl = (Z2, 02, S2) -1 = (Z2, 02, S?)
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Zkl(3.1,2.2,1.3)
Rth = x(3.1,2.2,1.3) = (3.1, 2.2, 1.3)

2.2.3.RKI(LM, 0.1, M.I) := (Z2, 01, S3)
KRkl = (Z2, 01, $3)-L = (Z2, 03, SY)




Zkl(3.1,2.3,1.3)
Rth = x(3.1,2.3,1.3) = (3.1,3.2, 1.3)

2.3. Paare asymmetrischer Reprasentationsfunktionen

2.3.1. RKI(1.O, 0.0, M.0) := (Z1, 04, SY)
KRkl = (Z1,0% S1)-1 = (S, Z1), (Z4, O)
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7k1(3.2,2.2,1.2)
Rth =x(3.2,2.2,1.2) = (2.2, 2.2, 2.3)

2.3.2.RKI(LO, 0.0, M.I) := (Z1, 03, S2)
KRkl = (Z1, 03, S2)-1 = (St, Z2), (01, Z3)

7kl(3.2,2.2,1.3)
Rth = x(3.2, 2.2, 1.3) = (3.1, 2.2, 2.3)



2.3.3.RKI(LO, 0.1, M.I) := (Z1, 02, $?)
KRkl =(Z1, 02, $3) -1 = (S, Z3) (Z2, O1)

7k1(3.2,2.3,1.3)
Rth = x(3.2,2.3,1.3) = (3.1, 3.2, 2.3)

2.3.4.RKI(LL, 0., M.I) := (Z1, 01, S#)
KRK] = (Z1, 01, S#) -t = (S, Z4), (S1, Z1)
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Zk1(3.3,2.3,1.3)
Rth = x(3.3,2.3,1.3) = (3.1, 3.2,3.3)

Die asymmetrischen Falle betreffen also genau die Teilmenge der dicenti-
schen sowie der argumentischen Zeichenklasse, d.h. beim Ubergang von
offenen zu abgeschlossenen sowie vollstandigen Zeichenkonnexen beginnen
die den Zeichenklassen unterliegenden Reprasentationsfunktionen im Ver-
haltnis zu ihren Konversen asymmetrisch zu werden.
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